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Т. НАЗНАЧЕНИЕ ИЗЦЕЛИЯ 

Столь-штатиты поворотные ( далее-штатигы) предназначены ддя 
рентгенодиагностических исследований: просвечивание и снимки при 
‘вертикальном, горизонтальном и наклонном положении пациента с 
возможностью присоединения УРИ, латероскопия, латерография, а текже 
исследования по Тренделенбургу на 15°. 

В комплекте с питающим устройством ПУР-3З 1725-06.909--76 и рент- 
геновским пэлучателем РРД-Т ТУ 25-06.910-76 штативы обеспечивают 
олезощеие орвиеЕ и скимки с делением пленки, | 

Штата вовоодемьл ПОШ-З позволяет получение снимков с помопью 
_ рентгеновского излучеселя РИД-2 Т755-06.910-76 со штативом снимков 
ГД-НИ ТУ25-06.912-76 на рентгеновочую решетет, устаговлекную под 
декой птатива. | 2. 

Общий вид штатива показан на рис.Г. 


2.ТЕХНИЧЕСКИЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ 


Поворот опорной стенки электроприводом на | 1050 + Г 
Перемещение платфофмы электроприводом влоль | 
опорной стенки, в любую сторону, на, см - 50+2. 


Перемещение платформы поперек опорной стенки | 
вручную в обе стороны от среднего положения, на,см 7 + 1 


Перемещение экрано-снимочного устройства (далее 257): _ 
вдоль опорной стенки вручную и электроприводом, см 50 +2 
поперек спорной стенки вручную, см 29 +2 


по направлению оентгеновских лучей, вручную, 
с изменениех расстояния между опорной стенкой м 
и задней стенкой 90у, см от 18_2ло 50" 


Геремешение, в птативе исголнения ПОШ-3, рентге- 
НОВСКОЙ решетки вдоль опорной стенки, вручную, см 90 +2 


_ ЭСУ обеспечивает следующую програнму: и 
а). ‘снимков. без деления на каосетах. тЗхТ8, 18х24 ‚ 24х90 И 
5, 6х5, 6; ‘устанавливаемых на ‘любую из ‚сторон; мдя. | 
216). снимков. в. делением при ‘применений соответствующих. `пубусов: | 
в за кассете 18х24, установленной в НИЖНИЙ зажим ‚ большей ‚стороной. г 
`_ 2 внимка Т2хтв ом; ее 
__ 28 снимка В 12 см; 2. о а. 
| _.4 снимка” й. 9 ем; а ри а ре 
мм кассете. ; 24х30, зотановленной в. ижний зажим меньшей Е стороной ей 
а а кассете. 5, в х 5, 6. тра снимка. так см. :7: — : ме 
° Напряжение питающей сети, . `В. оо . В _ еоуев 380 
| ое резмоти, м не ‘более 100 х :1600 х ‚2600 я 
о -- ПОСТАВКИ о —. } 
ыы пов-8 Упаковая в 5-ти ящиках, а птазив паре-т в 4% :. 
ящиках, =. отн комилект поотавки : соответотвует ‘таблице т. __ т 
а ры _ Таблица Г. 
и Птн ДИ ты борааеняе 


х овОчно то. [прими = 
их | помет места. ну ио-- ее г 


| м РЫ 
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Продолжение табл. Т 


7. 


Гайка М2 ГОСТ 5915-70 
‚Шайба 10 65Г ГОСТ 6402-70 
[ейса 12 65Т ГОСТ 6402-70 

шайба ТО ГОСТ 11371-78 

"тифт 6х35 ГОСТ 9128-70 

Фуруп 4х20 ГОСТ 1144-80 
Щуруп А6х50 ГОСТ 1145-80 

Шуруп АТОхтО0 ГОСТ 1145-80 
_МШуруп 10х80 ГОСТ 11473-75 
_[Ваконечник 16-6-Л 

Наконечник 16-8-Л 
|Ремешок ОСТ 17322-79 


’Провоц Не Я 2,12 
ТОСТ 7262 


ровод ПВ-3 4,0 380 
ГОСТ 6323-79 


рубка Ш ТВ-40-230-5 белая 
Ост 19034-73 


вели шв о | 


Запасные час Ти 


ЗАМБ 470. 015 
ЗАМБ 470. ОТ5- 
| _ «ОТ 


БАМБ 470.017 
БАМБ 470 ОТ ы 


-0 |1} 


оС | 
ЕЕ ре [4 | 


БЛЕ 470.057 ] 
-ОТ Го: | 11| 15/5] | 

ДЕ 470, 061 рос СУ 

5ДЕ 470.062 [Трос 2 5/5 

5ЛЕ 470. 062-01 Трос | _ т 


5ДП 120.161 | Кронптейн — 2 | [95| 9/4 |9 


Продолжение табл.1 


ЭДЕ 054.065 
е/4.495.007 
еИ4. 495.009 
ЭДЕ. 253. 201 
ДЕ. 270.038 


ЗДЕ 193. 367 |Сухарь 


| дампа А24-2Т ГОСТ 2023-75 


5 ЕЕК 


Звено С-ПР--12,7-900-2 
РОСТ 13558-75 


ть 90-2 
Ремень 0-560 вн.Т 
ГОСТ 1284. 7-80. ТОСТТ284. 3-80 


Ремень 53-710 вн 
ГОСТ Т28А.1-80 Оситова. 3-30 


Диод Д242 аАО.336.205 ТУ 


макровыключатель МП 1107 
У4 исп.е ТУ16-526. 329-78 


Диод КЛГОБЕ ТРЗ. 362.060 ТУ 


Микровыключатель МП-П 
000: 350.007 ТУ 


Микровиключатель МПЗ-Т 
ОК. 380.007 ТУ 


Лампа И 
ИН-Г4 ШАЗ. З4Т.034 ТУ 


Реле РМУ-РСА. 523. 303 
РО 452.02Т ТУ 


Контакт КЭМ-2А 
СЯ0.830. ОТО ТУТ 


с рыболовный 
76-06 УССР 17-15-72 


Сменные части 


Полка для латероскопий т 2/5| 2/4 
Тубус 8 12 т —5/5| 3/4 
Тубус 99 т 
Ручка 2 
Упор плечевой правый Т 


| Продолжение табл.Т 


ый 


ЛЕ 270. 39 | Упор. плечевой левый | 
ОЕ 407. 158_ —| тувяо плоский 12х35. 


.| 3/4. 


| 


_ Принадлежности ы — В О 


ры малая М4 а О 
О ру. 7 64-1-1769-75. Е 
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124: "УХТРОЙУТНО и  ПРИНТИП РАБОТЫ ея 

К. __ Конотрукция, штатива. предусматривает односторонний подход. ь: 
пациента. ‘слева- ‘(благодаря консольному закреплению ЗСУ на. мыши 

_ удобное. расположение ‘рабочего места. ‘рентгенолога при трахоскопии ".. 

ие ‘благодаря поперечному перемещению деки), ‚а также плавный ре ы 
легки" перевод. пациента. из. вертикального : в , горизонтальное и. 


`наклонное положение и г обратно. 


Дия защиты ‘рабочего места `рентгенолога: от рассеянного рентге- — 


| ааа издучения. в штативе предусмотрени передвианой фартук, до- 


_ полиительны ©. неподвинные Фартуки: на У н защитиая сыторка, ‚раопо- 


_ ловенная с левой ‘стороны. су. 


_ Основание штатива. выполнено в „виде двух Зутунных х нови, 
вре снизу. плитой. ‘на плите. основания ‘расположен: электро › 


_ привод. (олектродрнгатель, и ‚редуктор, связанные линоременной пе | 


_ ред ачей). поворота’ ‘опорной стенки ‚зубчатым ‘сектором. 


ОВ основании. также. установлены. электрические ва и присоеди-. 
> пительые о элементи штатива’ и ‘концевые ‘выключатели’ крайних. ‘полоне- — 
= поворота. ‘опорной. в: 
г < Плазфориа штатива ввполнена. 3. ‚виде. ‘металлических. ‹ рем, и, соед — 


_ ош между. ‘собой. — 


р _ Цижняя. ‘рама. предназначена. для. ` продольных. ` перошещений, ‹ а. ‚верх 
ыы. < для пооренных а 
_ Верхняя рама с.  ‘гетинаксовой панелью перемецается Вручную 1 по. _ 


паи цижней” раны с ‘остановкой 3. ‚среднем. по: гожении. . 


— _ Тормохение. зерх сей. _амы’ ‘осуществляется. электрически `торюзон. || 
р "Для, исполнения’ НЗ тормокение. осуществляется. ‘механическим пор. | 


_ мозби. Нинняя ‘раме. ‘соединена цепной. ‘передачей с электроприводом 
> перемещения : деки. и. перемецается вдоль. ‘опорной: стенки. с автомати 
ВЯ остановкой в ‘конечных. положениях. а, 


| Опорная. стенка. _выполнена’ В. ‚ниде. замкнутой ‘прямоугольной ‘метал- | 
— дазевной рамы. "По одним аправли подим ‚рамы. поромецается. `рентгенопо- 
_ кая. решетка. для ‘исполнения 15-3, ‘по зторыы - е - каретка ‘продольного 


_ хода ‹ опорной. стенки. (деки). Внутри каретки продольного. хода’ ‘пере 


` мещает тся` каретка поперечного хода: деки. Каретка. поперечного не. 


_ имеет. два кронитейна: па. ‘одном крепится рентгеновский. излучатель 


г:0. диабрагиой, ‚на зторои — консоль. йе паетой, О, 


$ кареткР консолк крепится ЭСУ. 

Для исполнения ПОШ.3З предусмотрен ны ЭСУ при вертакальном 
положении опорной" стенки. 

По консоли осуществляется перемещение ЭСУ по рн. хода 
пучка рентгеновского излучения, 

Благодаря консольному зреплению ЭСУ и размещения мехапизма 
уравновешивания внутри штатива, штатив не требует потолочного 
крепления. 

Консоль штатива представляет собой полую стальную трубу 


прямоугольного сечения. С внешней стороны консоли перемещается 


каретка 5507. | | 
_ Внутри консоли двихется грузовой уравновешиватель каретки. 
Уравновешиватель соединен с каретко? З-ёмя тросами. 

В пазах платформы устанавливается скамейка для поддержания 
пациента в вертикальном положении, плечевые упоры и другяе приспо- 
собления. 

Грузовой уравновешиватель штатива внполнен в виде х-х чугунных 

плит,На одной из плит закреплены ролики. с помомью которых о 
уравновешиватель перемещается по направляютим с левой стороны 
рамы ‘опорной стенки. | 

уровновешиватель соединен с подвижными частями стола-штатива 
тремя тросами. | | 
_ Торможение кареток дашь решетки осуществляется 
электромагнитинми тормозами. 

_ЭСУ * кареткой консоли уравновешизается при горизонтальном 
И наклонных. положениях опопной стенки грузовым уравноветивателем, 
расположенным внутри. консоли. 

Остальные подвижные части штатива ( каретки продолъного и попереч- 


ного хода, консоль, ЭСУ с кареткой консоли, рентгеновский 


излучатель, диафрагма) уравновешиваются по вертикали грузовым 


_ уравноветивателем. — 


Ц 


Рентгеновская решетка ( для исполнения ПСШ-3) уравновешивается 
малым грузовым урвавновешивателем, движущимся по направляющей, 
закрепленной на раме опорной стенки. 


Диафрагма штатива состоит из электропривода перемещения шторок, 
светового центратора, фильтра и светового указателя поля облучения, 
собранных в общем корпусе. | 

Крепление диафрагмы на рентгеновском излучателе- жесткое. 


Корпус экрано-снимочного устройства выполнен в виде сварной 
металлической ‚коробки. В корпусе ЭСУ размещены механизмы переме- 
щения каретки для подачи и возврата кассет, расер с соленоидом | 
качания, механизм набора и исполнения программы снимков и предус- 
мотрено место крепления ионизапионной камеры рентгеноэкспонометра. 


В корпусе ЭСУ установлен флюоресцирующий экран для просве“и- 
_ вания с размероми не менее, чем 33 х 33 см, закрытый просвинао-- 
ванным рентгено-защитным стеклом 35,6 х 35,6 см. толщиной ТОмм, 
со свинцовым эквивалентом не менее 2.5 мм. 


На задней стенке корпуса ЭСУ предусмотрена защита от излучения 
из листового свинца, которая создае. защитное поле, перекрываю- 
щее экран для просвечивания с каждой стороны так, что рабочий 
пучок излучения на тасстоянии 25 ом от задней стенки ЭСУ ло 
наружной плоскости деки штатива и при полном раскрытии диафрагмы = 
не выходит за границы защитного поля 95СУ, | 


Размеры защитного поля ЭСУ в сочетании с приспособлениями 


для защиты от рассеянного излучения образуют систему защиты 
только в пределах рабочего места рентгенолога со @тороны 


передней стенки ЭС. 


т 


[2 


Цеханизм пермещения карэтки приводится. в двизение электродни- 
гателем. Вращение от двигателя передаётся ма ролик, связанный’ 
тросом с кареткой с помощью пружины. 

Для различных программ снимков путь проходимый ка`феткой ИЗ 
исходного положения должен быть разным. Это достигается располо= 
хенмем путевых зыключателей, коммутитующих отключение двигателя 
д включение электромагнита на нудном участке положения кассетодер- 
вателя. и ^ 

| Порядок работы задаётся переключателем программ снимков (фис.2). 
Перемещение каретки в ЭСУ для выполнения снимков может производи- 
ться или автоматически ( от электропривода ) или зручную. 

Харетка ЭСУ имеет зажимы кассетодеркателя для установки в них 
кассет. Для установки кассет в кассетодеркатель необходимо: 

Уста ЗиТЬ каретку в крайнее левое положение; 

ьзЯФъ легом пукой кассету и поставить нихней кромкой кассеты 
на зыстулающую часть нижнего зажима кассетодержателя; . 

. надавить правой рукой на верхнюю кромку кассеты, раздвигая 


зажимы на ввличину вертикального размера кассеты; 


заправить верхнюю кромку кассеты в верхний зажим кассетодер- 
хателя; | 

левой рукой протолкнуть кассету в кассетодеркатель до срабаты- 
зания защелки нижнего зажима. 

Тубусы, в зависимости от выбранной программы деления пленки, 
устанавливаются в тубусной панели. Панель С ТУбусом может быть 
установлена вне рабочего ий в рабочих полях с помощью специальной 
ЗУЧКИ. | 

Отсеивающий растр, установленный в ЭСУ, рассчитан на фокусное 
расстояние 70 см и имеет отношевыме 1:6. 

Органы управления и инбормации ЭСУ показаны на рис.З. 


Программа. снимков на экрано-снимочном устройстве: 


Налицие_ 
тубус 


Кассата Обзорные [| снимкие _ 
_ ]внымкы ___ | делением _ 


Плоский . 
_@х35 


Ре 
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Для защиты врача от капельной инфекции над экраном укреплен 
козырек. = | | 

Конструкция ЭСУ предусматривает возможность приссединения к нему’ 
усилителя яркости рентгеновского изображения ( УРИ). При установке 
УРИ флюоресцирующий экран с защитным стеклом снимается. 

_ В качестве путевых выключателей ( датчиков положения ваббекк 
применены магнитоуправляемые контакты типа КЭМ.2, включаемые посто- | 
ЯНИЫМИ матнитами, закрепленными на каретке. | 
| Электрическая схема ЭСУ приведена на рис.4. 

Работа ЭСУ при перемещении каретки из одного крайнего полохе- 
ния в другое производится при включенном электроприводе, переклю- 
чатель рода работ в положении " [@[] ых 

При включении аппарата каретка автоматически занимает крайнее 
правое ( бункерное) положение. При этом: 

а/ включен магнитоуправляемый контакт В16; 

б/ включено реле Р59 по цепи НТ-н.з. контакт Р57-НТ78 | 
316-Н26 катушка Р59-Н2з = | | 

в/ включены электромагниты ЭМ? и ЭМЗ, фиксирующие положение 
каретки, по цепи НГ - н.о.контакт Р59-ЭМе, эмз-На.. 

| Для вывода каретки влево в положение заряда кассет, необходимо 
- нажать кнопку В20 " = —__ ". При этом: 

а/ включается реле Р57 по цепи НГ-В20-Н40-ДТ00-Н200 - катушка 
Р57-Н25-В6-НТ7- н.з. контакт Р40 питающего устройства ПУР - ‚Нез 

б/ выключается реле Р59 и электромагниты ЭМ? , ЭМЗ и замыкается 
цепь питания двигателя М9 У59 - н.з. контакт Р59-Н!94-В5-НТО4- н.з. 
контакт Р56-Н183 - н.з. контакт Р7З-НТАТ - н.о. контакт 
Р57-НТОЗ-№-У58; _ | 

в/ двигатель начинает перемещать каретку влево. 

При подходе каретки к положению зарядки, постоянный магнит, 

_ закрепленный на нижнем торце каретки, включает магнитоуправляемый 


‘контакт ВГ8. При этом: 


а/ зкЗючается реле РЭО по цепи: Ш - н.о. контакт Р57-НГ76- 


-ЛВб-НТ 77-В18-НЕ75 - катушта Р90-Н2; - 


б/ реле РЭО з свою очередь зключает реле Р73 на время разряля 
659; | 
| в/ реле Р7З замыкает своим н.о. контактом цепь динамического. 
тотможения двигателя: У59-н.з; контакт Р59-НГ94-В5-НТ80-Р200=Н97-- | 
-Д30-Н20:-ДТОТ-Н184-С62-Е20Т-ГЭ8 - н.о. контакт Р7З-АТ- н.о.кон- 
такт Р57-Н1О3-19-758; 
г/ реле РЭО включает такхе ‘реле :;56 по цепи Ш - н.з. контакт 


Р59-Н9Т-н.о.контакт Р90-Н72-н. а. контакт Р55-Н88- катушка Р56-Н2. 


_ По истечении 0,15 - 0,25 с с момента включения Р7З езкость 
059 разряжается и реле Р7З выключае-ся. При этом замыкается цепь 
питания двигателя пониженным напряжением. | 

759- 5.3. Контакт Р59-НГ94-В5-НГО4-ЕТ98-НТ8З - н.з. контакт 
273-НШТАТ - н.о. контакт Р57-НГОЗ-М9-У53 и происходит плавная до- 
тяхка в положение зарядки. 

_ В момент, когда каретка займет полохение зарядки, замыкается 
матеитоуправляемый контакт ВТ9 и включается реле Р59 по цепи: 


_21- н.о; контакт Р57-НЕ76-ДВб-НЕ77-ВГ9-На6-Р59-НА. 
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Реле Р59 вэклечает электромагниты За и 93, @иксирующие положение. | 
заретки, и отключает питание двигателл. Церемешение закончено. 

_ Для ввода каретки в бункерное положение необходимо нажать 
кнопку Ват п". При этом: | | 

_ а/ отключается реле Р57, Р59, РЭО и злектромагриты ЭМ и 3М3; 

_ @/ включается двигатель привода и происходит перевод каретки 
з крайнее правое (бункерное) положение, при этом ‘динамическое тор- 
мохение происходит в момент, когда включается магнитоуправляемый 
контакт ВТ”, а эключение электромагнииных тормозов 9ЭМ2 и 93. 


происходит в момент включения магнитоуправляемого контакта В16. 


При выполненел снимков с помошью электропривода необходимо. 
слегить, чтобы правая рука врача-рентгенолога не находилась на пути 
_ движения ручки ручного геремещения гаретки. | 

Выбор прогромм снимков осуществляется переключателем ВТЗ. 
Остановка каретки в поле снимков, в требуемых по программе полохе- 
ниях, осуществляется с помощью пяти путевех магнитоуправляемых . 
контактов В7, В8, В9, В14, В15. Требуемая выбранной. программой | 
последовательность работы путевых выключений, задается цереключе> 
нием реле Р5Т, Р52, РБ5З, Р54. После выполнения снимка ‘срабативает 
реле Р50 и включает очередное из реле РБТ, Р52, Р5З, Р54. ре 

При выполнении программы обзорного снимка команду на остановку | 
з подле снимка дает путевой контакт В9. м “ 

При выполнении программы 2=х снимков последовательно Ни Не |9 
38 и В14. | р” 

При выполнении программы З=х снимков последовательно работах 
В7, В9, ВТБ. | 

При выполнении программы 4-х снимков последовательно работают 
38, ВТА и снова В8 и В14. з 

При выполнении снимков программы 2-х прицельных снимков, на ;` 
переключателей трограмм нажата клавиша “ (Т] ", на цифровом | 
индикаторе Л50 горит цифра " 2". | 

В исходном положении каретка с кассетой находится в бункерном 
положении, включены реле Р59 и электромагниты ЭМ? и ЭМЗ. 

Для того, чтобы началась подготовка аппарата к снимку и каретка. 
переместилась в поле снимка, ны нажать кнопку Кн?4. 
‚При этом: | | 

а) включается реле подготовки снимка Р58 НТ-520-НВ-Кн24-Н66-БОТ- 
НГ70 = катушка Р58-Н76 н.о. контакт Р39-Н25-В6-НТ7 - н.з. контагт ` 
Р40- Н2 и блокирует своим контактом кнопку Кн24, 


Тругин своим контактом 759-713 реле Р58 замыка-т цепь питания реле 
подготорки к ениыку: | | 

С/ включается реле реверса Р57 по цепи: Н8-н.о.контакт Р58=Н27- 
-д62-Н40-ДТо0-Н20ОО-катушка Р57-Н25-В6-Н17-н.з.контакт Р40 {ПУР)-Н2; 

в/ включаются реле Р59 и электромагниты ЭМ и ЭмЗ; _ 

г/ замыказтся цепь питания двигателя и каретка начинает пере- 
метаться в поле снимка (аналогично тому, как это происходит при. 
выводе каретки в положение заряда); 

д/ левый постоянный матнит, укрепленнни на ползунке каретки, 
при подходе каретки к полодению 1-го снимка включает путевой коитакт 
38, в результате чего вклкчается реле Р55 по цепи: Н8- н.о.контакт 
253-Н27-В13-2 - 89 -н.з.контакт Р52=Ш9-В8-НА7-катушка РБ5-Н2; 

е/ реле Р55 включает реле Р7З по цепи: НТ-Д6О-н.з.контакт РЭ 
-150-н.о.контакт Р55-НОО-катушка Р73-Не; реле Р7З в свою очередь 
зключает фсае РЭО но цепиг Н1-н.з. контакт Р59-Н91-192-НТ9б-н.о. 
‘контакт Р73-Н175-катушка Р90-Н2; 

„и реле Р73 включает динамическое тормошение дзигателя, ана- 
логично тому, как это происходит при остановке каретки в грайних 
полоцениях, величина тормозящей силы регулитуется при настройке 
3СУ резистором РОТ ‘при работе с малыми кассетами; их РОТ, Р203 
‹ при работе с кассетой 35,6 х 35,6 см); 

з/ после эключения торможения каретка по инерции продолкает 
доигаться, магнит проходит мимо контакта 38, Во размикается и ре- 
ле Р55 выключается; 

и/ при выключении реле Р55 включится реле Роб по цепи: 
_НЕ-н.з.коитакт Р59-ИЭТ-н.о. гонтакт Р90-НГ2-н.з.контакт Ръ5-Н8- 
°«катуика Р56-Н2; при этом включается дополнительная цепь тормокения 
_ двигателя У59-н.з.контакт Р5У-НГ94-В5-НТО4-н.о. контакт Р56-Е181- 

-Р206-Н132-ДОТ-Н 98-н.о.контакт Р7З-НТ4Т-н.о.контакт Р57-НПЗ- 
19-758; 
20 


2 № 


к/после разряда емкости 059, реле 773 отключается в начинается — 
плавная дотяжка каретки в поле снимка. 

л/ при вторичном включении №8 ( в момент прихода кассеты в 
положение первого снимка) от правого постоянного магнита, установ- 
ленного на голзунке каретки, включается реле Р55, оно включает реле 
259 по цепи: Н88- ч.о. контакт Р55-Н26 - катушка Р59-Н2, а Р59_ 
включает электромагнит” ЭМ? и ЭМС ( тиристор Дбб, кличен параллель- 
но н.о. контакту реле Р59, дублирует его функции, но имеет меньшее ` ,_ 
время срабатывания); —_ | | | 

М/ после включения реле Р55 и, если кнопка Кн24 отпущена, то 
_замнкается цепь У58-Кна4-Н77 - н.о. контакт Р55 - н.о. контакт 
Р56-У116 и включается реле Р45 ( ПУР) и, следовательно, включается 
высокое напряжение, начинается снимок. 

По окончании снимка срабатывает реле окончания снимка Р40 (ПУР) 

и н.о. контактом На-На3З включает повторитель реле окончания снимга_ 
('Р50). Реле Р50О н.о. контактом Н9-Н” включает реле Р52 по цепи: 
_Н-В20-Н8-ВТ3-2-Н9 - н.о. контакт Р50-Н7 - катушка Р52-Н2. 

Реле Р52 самоблокируется контактом Н7-Н8. При этом на цифровом 
индикаторе гаснет цифра "2" и загорается цифра "Т". 

Реле окончания снимка Р40 отключает реле Р58 и Р57, а в свою 
очередь реле Р58 и Р57 выключают реле Р55, Р56, Р59 и электромагниты 
ЭМ2 и ЭМЗ. В результате каретка возвращается в бункерное положение. 

При повторном нажатии на кнопку Кн24 произойдет подготовка аппа- 
рата и ЭСУ ко второму снимку на данную кассету, при этом цепь вклю 
чения реле Р55 будет следующая: Н8-н.о. контакт Р58-Н27-ВТ3-2-Н189-_ 
н.о. контакт Р52-НЗ2-В14-Н47-Р55-Н2. `` 

После второгс снимка реле Р50О включает реле Р5Т по цепи: 

С56-Н5- н.о. контакт Р50-НЗ-РБТ-Н2, которое самоблокируется контактом 
НЗ-Н8, при этом на цифровом индикаторе Л50 загорается цифра "(".. 
Зкличенные контакты реле Р5Т ЖТТА-ЖТЗТ не ПОЗВОЛЯЮ сделать повторный 


‚ знимок без смены кассеты. Для вывода каретки в положение т 


© = 


зарядки необходимо нажать кнопку В20, при этом реривается цепь 
питания реле РТ, Р52, РБЗ, РБ4 и они отключатся ( приходят в 
исходное состояние). Если же каретка без кассеты будет заведена в 
бункерное положение, то при остановке сработает от левого магнита 
на ползунке матнитоуправляемый контакт 55 и включит реле РТ, 
на лампе 150 загорится пифре “ 0", что будет говорить, в данном 
случае, об отсутствии кассеты в кассетодеркателе. 

При установке в кассетодержатель кассеты 35,5 х 35,6 см и 
вводе ее з бункерное положение от правого мытнита ползунка включа- 
ется матнитоуправляемый контакт 850. При ыключении реле Р58 ( при 
подготовке первого снимка) при выполнении любой из возможных 
программ включается реле Р54 по цепи: Н27-В50-Н102-163-НВ9 — катушка 
Р54-НЯ и в цепь динамического торм т включается дополнительный 
резистор 2203 параллельно В2ОТ, чем повышается сила динамического 
торможения при работе с кассетой к 


Для выполнения программы 4-х снимков на кассете 18х24 см кроме 
набора программы на переключателе ВТЗ, необходимо зафикисирозать 
кассету с кассетодержателем в крайнем нижнем положении. 

Для этого: 

_а/ установить кассету в кассетодержатель: 

6/ нажать большим пальцем правой руки на ручку фиксатора, а 
левой рукой надавить вниз на верхнюю губку кассетодержателя и 
отпустить их вниз до упора: 

°3В/ отпустить ручку фиксатора. 


После выполнёния первых двух снимков рычаг электромагнита 

_ЭМ7 войдет в зацепление с собачкой спускного механизма каретки и при 
возвращении каретки: в бункерное положение произойдет перемещение 
‘кассеты с кассетодерхателем в крайнее верхнее положение, после, 


| чего выполняются оставшиеся два снимка. 
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Все снимки в данном ЭСУ производятся при подвижном 
( колеблющемся) растре. При эключении реле р58 растр отклоняется 
от среднего своего положения электромагнитом 9М4 (цепь питания 
электромагнита НТ-н.з. контакт Р59-НЭТ-ЭМ4-НТУЗ - н.о. 
контакт Р58-Н2) ‚ а при окончательной остановке каретки в поле 
снимка цепь питания электромагнита обрывается и растр начинает 
совершать свободные колебания. | 

Для работы ЭСУ с ручным приводом необходимо. нажать переключа- 
_ тель В5" \ . При этом разрываются цепи питания двигателя 
№ переменным током, остальные цепи продолжают функционировать 
такхе как и при работе от электропривода. 


При выполнении снимков необходимо вести каретку в попв 
снимка плавно, не допуская возвратно- поступательных движений. 
руки и каретки. й 

Электрическая схема штатива ( рис. 5) полив рассматриваться 
_ совместно с электрической схемой экрано-снимочного устройства = 
( рис.4), так как все органы управления столом находятся в. ‚99, 
а исполнительные элементы в ПСИ. 


Поворот опорной стенки вокруг гориз онтальной оси осущес твля- 
ется двигателем №, реле Р6О-Р6Т, кнопками В45, В46. Питание _ 
220/330 В на двигатель № подается через контакты реле реверса 
260 или РТ с гитающего устройства рентгеновского - ПУРа 
(аз, в3, с3). | 

| При нажатии ккопки В45 на пульте ЭСУ срабатывает Р60 ‘по цепи: 
2208 (558) ПУР, ВЗТ, В33, ВЗ4, 260 ( НТ), разъем Ш22 (НТТ) В45; 
В46 (59), разъем ШТ (759), ПУР (У59 2208). 
_Н.о. контакты реле Р6О ( вз, Н59; аз, НТ45) замкнут цепь 
питания двигателя №. | | 
Опорная стенка начнет перемещаться из вертикального положения | 


в горизонтальное и дойдя до горизонтального пэложения остановится, 


. Фак как сработает микровыключатель В3З и разорвет цепь питания 


реле Р60, следовательнс и двигателя №. 


Отпустить кнопку В45. Другой контакт микрпопереключателя В33 
замкнет цепь питания реле Рбб по цепи: ПУР ( У58), ВЗТ, н.о. 
контакт 833, Р6б ( Н10б), разъем Ш22 ( Н106), В45, У59, 
разъем ШаТ ( 759), ПУР ( 759). 


‚Реле р66 сработает ( заблокируется н.о. контаетом НТО6б, 59), 
а другой н.о. контакт ( Н147, НТО8) подготовит цепь питания 
реле 260. 
При повторном нажатии клавиши В45 замкнется цепь питания реле 
250 и опорная стенка начнет перемещаться дальше. Сработает ВЗЗ, 
следовательно отпустится реле Р6б; . | 
Опорная стенка дойдя до положения, соответствующее углу 1050 
относительно вертикали, остановится, т.к. сработает мякровнклю- 
затель 834. который выключит реле РБО и №. 


При повороте опорной стенки из гор”зонтального положения в 
зертикальное необходимо нажать кнопку В46 при этом сработает 


° реле Р6Т по цепи: ПУР ( 758), ВЗТ, В37, В36, РЕТ ( Н113З), 
‘фазъем 122 ( Н113), В46, 759, разъем Ш2Т ( 759), ПУР ( 959). 


Контакты реле РЕГ ( Н6О, Н146; Н58, НСТ) замкнут цепь питания №. . 
Опорная стенка начнет перемещаться вверх ‚дойдя до горизонтального. 
зодожения остановится, т.к. сработает микропереключатель 833, 


м. разорвет пепь пытания реле Р6Т и №. 
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Повторится весь процесс. описанный зыше, т.е. цепь питания | 
реле РЕГ подготовится через н.о. контакт 266, 
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При повторном наватии кнопки В46 опорная стенка снова начнет пе- 
ремещаться вверх до микропереключателя 836. | 
Микровныключатель В37 запрещает подъем опорной стенки в _вертих заль- 
ное положение при выдвинутой деке. - | ” 
Перемещение платформы ( деки ) осуществляется двигателем М”, реле 
262 и Р6З и кнопками управления В57, 858. | 


При накатии кнопки В57 сработает Реле Рба по цепи: 


ПУР ( 758), ВЗТ, ВЗЗ, В37, 838, В39, РБ ( НТТ8), разъем Ш22° 


( 518), В57 (759), разъем Ш2Т ( У59), ПУР ( 759), Реле 262. 
своими контактами ( аз, Нб2; в3, Н65) замкнет цепь питания 7. 
Дека начнет перемещаться в полокение. " -500 ", ‘дойдя до кон- 
цевого микровыключателя. ВЗ9 остановится, т.к. В39 разорвет цель | 
питания реле Рба, следовательно и двигателя М7. 

Цикровыключатели 837 и’ В38: через реле РЕГ и Р62 взаимно за- 
прещают установку опорной стенки в вертикальное положение и вы- 
движение деки в полошение " - 500 ", . 

При нахатип кнопки В58 сработает реле Р6З, контакты которого 
( 64, Н67: #63, Н66) замкнут цепь питания МУ. 


. Дека начнет перемещаться в положение "+ 500 " до концевого’ 


выключателя В42. 
В42 сработает и разомкнет цепь питания Роз и „т. 
Перемещение ЭСУ осуществляется двигателем 18, реле РБА, 255, вы- 


‘ключателем 349. Цепи питания реле Р64, Р65 просты и легко читаемы 


по схеме. Микровыключатели 843, В44 концевые и через реле 264, 
265 останавливают перемещение 9СУ по ИрЕЗОхВ его в соответотвую- 
щие крайние положения. 


Перемещение шторок диафрагмы осуществляется двигателями М4 и 
№ и кнопками В23, В24; В25, Ваб. Питание на двигатели. подается с 
‘выпрямительного моста Д55 и равно 27 В. 

Торможение поперечного перемещения деки в ПСШ-3 осуществляется 
электромагнитамя ЭМВ-ЭМ9 с блоком микропереключателей В5Т, В52, | 
:35 В96, В97, расположенных в опорной стенке, | 
Микропереключатели В5Т, В52 служат для поиска средней линии И 
фиксации деки в центральном положении. В53- для фиксации деки в 
любом положении. Выключатели В96, В9? конструктивно выполнены в 
‘виде скользящего контакта и служат для электрической связи тормо- | 
зов при перемещении деки. | 
Электромагниты ЭМВ - ЭМ5 получают питание 27 В от внпрямителя 
Д49, расположенного в низковольтном шкафу ( корпус, Ю4). 

Торможение каретки почеречного и продольного хода, каретки _ 
консоли осуществляют электромагниты эМТО-ЭМТ5 и выкличатель В54, 
конструктивно расположенный в ручке переключения тормозов. 

На электрической схеме переключатель В54 изображен в нейтральном 
положении. | | 

В первом положении замкнуты контакты 5 иб. Цепь питания 
тормозов ЭМГО - ЭМЗ: корпус, + 27 В, параллельно соединенные 
ЭМТО-ЭМГЗ ( Н127), разъем №22 ( 127), В54(6), ЮТ2, разъем 122 
( 0:2), питающее устройство ПУР, ‘н.о. контакт реле РЗ5, №4 (-27 В); 
тормозов ЭМТ4-ЭМТ5: корпус (+ 27 В), 9М14-ЭМТ5 ( НО), разъем = 
ШО ( Н130), В54 (5), ЮТ2, разъем Ш22 ( 712), ПУР ( н.о. контакт 
реле Р35, 04 (-27В). | 

‘Таким образом, в первом положении переключателя В54, цепь пита- 
НИЯ электромагнитов ЭМТО-ЭМТ5 разорвана н.о. контактом реле под- 
готовки Р35. Во кремя подготовки к снимку реле 2Р35 срабатывает 
В ВКЛЮЧИТ все электромагниты, 
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При повороте ручки переключения тормозов против часовой стрелки. 
во второе положение замкнутся контакты 4 и 5 в цепи питания 
электромагнитов ЭМТО- ЭМЗ ( торможение поперечного и продольного | 
хода каретки). | 
Петь питания. электромагнитов ЭМТ4 - 3М15 по прежнему. будет 
разорвана в.о. контактом реле РЗ. __ | 

При следующем повороте ручки против засовой: стрелки ее 
‘переключатель 154 ( третье его положение замкнуты Контакты. . 
Зи 4) и замкнет пепь гитания зсех элеттромагнитов это - М5. 


3:76 представляет собой электромагнит муфты сцепления: ие 
перемещения 9СУ. | 


слектромагнит 3М17 и мякропереключатель ` 556 служат для 
фиксагли рететки РУВ-2 ( исполнение 10-3). — 


при отсутствия решетки ( исполнение ПОП-3-1 р 3-17 и 856 
отсутствуют. | | | 


Лампа Л55 служит для местного адаптапионного освещения . 
и включена по цепи: корпус (+ 27 В), 155 (. Нт5З) , 
разъем 0 ( Н153), н.о. контакт реле Р74 в. #153, 59 

м (-27В). | 


Длафрагма ( рис. 6) установленная | на излучателе штатива, 
обеспечивает объемное дизфрагиирование пучка рентгэновских . 
_ лучей с предварительным экранированием, что снижает влияние. 
‘внефокусных лучея, ЗОЗНИКАЮЩИХ В излучателе, ва качество изображения. 


Перемещение шторок диафрагиы осуществляется лстанилокно 
с пульта управления ЭСУ элек*ропряводом.. 


31. 
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Рис. 6 
{ 'Ребумтор:2- Муфта, 3- Упер; 4- Ве “сл, 5- Шторка; 6 - Шторкт, 7- Шторка: 8 Болт. ®- Злек тоодви2е тель 


5. УКАЗАНИЕ МЕР БЕЗОПАСНОСТИ 


Нитающая сеть и защитное заземление в рентгеновском кабинете 
должны соответствовать требованиям " Правил электроустройства 
электроустановок". 

Сборка и установка штатива должна производиться в последова-_ 
тельности, указанной в разделе " Подготовка к работе". 

Перед началом работн необходямо проверять надежность крепежных 
соединений, плазность хода и торможения всех подвижных частей 
й уравновешенность системы. | 

При работе со штативом врач должен пользоваться индавидуаль- 
ной затитой от рентгеновского излучения: рентгеновской ширмой, 
фартуком и перчатками. 


6. ПОДГОТОВКА К РАРОТЕ 


После вскрытия ящиков узлы и детали освободить от упековоч- 
ного материзла, бумаги и стружки, тщательно протереть и очистить. 


от гредохранительной смазки, неложенной при консервации. 


После закрепления плиты ( рис. 7) на предварительно подготог- 
ленную и выверенную по уровню площадку пола, произвести сборку 
штатива ( рис. 8) в последовательности: о 

соединить болтами к плите основание штатива, предварительно 
подложив резиновые прокладки; | | 

на основание штатива 28 установить раму 7 в сборе с зубчатым 


сектором 53 и, вставив полуоси 24, зафиксировать их стопорными 
винтами 25; | | 


З4 


Монтаж стомя-штативя пововотного 


Т/Д 


я— 


[-Каретка консоли 2-Экрано-снимочное устройство 3-Направляющая 
консоли 4-Консоль ее каретки поперечного хода 
6-Платборма 7=Рама 8-крышка 9-Нарудная крышка 13-Кронштейн 
14-Сухарь 15-Каретка продольного хода а АЕ поперечного 
хода 1°-=Поворотный кронштейн 18-Диафрагма Т2-уразвновешизающий 
Груз 20-Вентилятор 21-Рентгеновский излучатель 25-Зубчетый = 
сектор 24-Осъ 25- а винт 26-Редуктор 27-электродвигатель 
28-Оснозание штатива 29-клинозой ремень 50-Натякное убтройство 
51-Концевой упор. т | | 


Рис. 8 
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путем перемещения редуктора 26 ввести в зацепление шестерню 
редуктора 26 с зубчатым сектором 23. Отрегулировав правильность 
зубчатого зацепления, затянуть четыре болта крепления редуктора 
26 с основанием 28 и установить два штифта, фиксирующих данное 
положение редуктора. Изменяя положение электродвигателя 27 с 
помощью натяжного устройства 30 отрегулировать натяжение ремней 
29 клиноременной пзредачи; | 

зубчатое зацепление смазать смазкой ПИАТИМ ГОСТ 6267-74 
и надеть на сектот защитную ленту по схеме рис.9: 

‘перевести штетив в горизонтальное положение: 

установить на штатив грузовой уравновешивотель ТО: 

соединить тросами через систему блоков каретку продольного 
хода 15 с уравновешивателем 13 по схеме рис.Т0 и произвести 
натяжение тросов. 
Проверить совместное перемещение каретки продольного хода 15 и 
уравнозешивателя 19: 


Установить шторку, закрывающую приводы перемещения платформы 
и 3СУ; 
на раму 7 поставить че”“ыре кронитейна с сухарями 14 и 
установить платформу 6: 
создинить платформу 6 с цепями привода перемещения платформы: 


застопорив груз 19 с помощью болта в раме, перевести штатив 
в вертикальное положение: | ее 

установить консоль 4 на кронштейне 5 каретки поперечного 
хода 15 и закрепить ее с помощью планок Е ВиНТОЕ; 

на направляющие 3 кончсоли 4 установить экрано-снимочное 


устройство 2 с кареткой Г. При этом в консоли 4 до сборки снять, а 


после сборки поставить на место концевой упор ЗТ с амортизатором: 


Схема установки эащезной язнты на секторе 


Схвма соединения тросами карезии продольного хеда 
с уравновешивателем. | 


Рис. 10 


Схема соединения тросами карезки (» сборе с 907) в уразновевизателом 
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‘бжемы установки тросов в каретке Эсу. 


ЧУ ечи т 
и чр 
не 


— Рис. ТЗ 
= ыы 

у виа 

° Рис.74 


проверить легкость перемещения каретки Тс экрано-снимочинм 
устройством < вдоль консоли. Гри необходимости отрегулировать 
положечие роликов каретки Т относительно направляющих 3 с. 
помощь, эксцентоиковых осей подипников. 
После регулгровки оси застопорить: 


соединить каретку )] с уразвновешивающим груз ом, распологениым 
в консоли с помощью тросов и блоков пс схеме рис. ТТ: 

на поворотном кронштейне Т7 каретки поперечного хода 16 
закрепить рентгеновский излучатель 21, а на нем диафрагму 18 в 
вентилятор 20; 

вывернув винт, стопорящий зруз в консоли, перевести штатив 
в горизонтальное положение и проверить уравнозешенноса ь ЭСУ. . 
Неуравновешенность 9СУ в комплекте с защитным фартуком, козноъком, 
кассетой 18х24 и тубусом 0 Т2 не должна быть более 2 Н, | 
При необходимости уравновесить ЭСу с помощью пластин грузового 
уравноветивателя в кслсоли: 


установить и закрепить оформительную крышку 9 на раму: 
установить и закрепить внутреннюю оформительную крышку 8. 
Электромонтак произвести согласнв рис. 5а. 


Регулировкой блока конечных выключателей и кулачков на зубча- 
том секторе лобиться автоматической остановки при по`ороте опорной 
стенки в вертикальном ( 0° + 30° ), горизонтальном ( 90° + 70) 

и 2-х наклонных положениях (‘размеры 85 + 30 и 80 мм-см, рис.7).. 


С помощью регулировки добиться безотказной работы всех 
электромагнитных тормозов. | 
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7. ТЕХНИЧЕСКОЕ ОБСЛУЖИВАНИЕ 


В процессе эксплуатации необходимо следить за состоянием 
электрических контактов. Не реке одного раза в полугодие следует 
проверять и при необходимос ти зачищать шлифовальной шкуркой 
до 8-го номера зернистости по ГОСТ 3547-71 электрические контакты 
реле и контакторов. | | 


ПРИ ПРОИЗВОДС ТВЕ КАКИХ-ЛИБО РЕМОНТНЫХ РАБОТ ШТАТИВ ДОЛЖЕН 


_БЫТЬ ОТКЛЮЧЕН ОТ ЭЛЕКТРОПИТАНИЯ. 


 Нвокраденние части штатива, за исключением злектроконтактных 
направляющих, Е протирать не реже одного. раза в месяц 
тряпкой, смоченной машинным маслом ГОСТ Вы 


Для свободного перемещения ходовых частей штатива х ‚ увеличения 
срока службн` тросы следует периодически раз в Т-е месяца смазывать 
смазкой УС-2 ГОСТ 1033-73. Необходимо также ежемесячно смазывать 
ролико-втулочные цепи. Для смазки цепей рекомендуется применять 
машинное масло ГОСТ 20799-75 или аналогичное ему. | 

Окрашенные части штатива следует протирать влажной тряпкой, 
смоченной бензином Б-70 ГОСТ 1012-72. 

В процессе эксплуатации необходимо постоянно следить за состоя- 
‚ нием тросов и при появлении обрыва хотя бы одной жилги немедленно 


заменить ослабленный трос новым. 
Смена тросов. 


Смена. тросов уравновешивателей подвижных частей вдоль стола и 
по направлению ‘центрального луча производится по разделу 6 
настоящего паспорта. | 
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Смена тросов уравновешивателя рентгеновской решётки в птативе 
| исполнения С-З производится при горчзонтальном положения штата. ` 
Е _ Ввачале необходино свять дзе боковыз сторки, закрывающие 
грузовой уразновениватель решётки и тросы; затем отсоединить один 
или ‚оба троса от решётки ч от уравноветикателя; | 
заменить один. < или `оба ) троса и закрепить их на. решётке и на 
узавновениветеде. а . В . 
Отрегулировать натяжение тросов и болта и гайки на 
уравнояешивателе, проверить свободу пезэмеления рецёткн и установать: 
боговые. шторги. ПИ | 
_ Смена троса привода  пореиещения каретки 2 3СУ. 
| Снять БУЧКУ. С. каретки и. НИЖНИЙ кокух_ с поудуса ЗСУ. 
и коретки озсоединить трос. | 
В Заменить трос + закрепиь зэнец без пружини на рукоятне каретки 
сс стороны ведуцего явива. и улодив в канавки. цкива; эторой конец. 
улокить 3 каназки ведомого шкива И через прутину закрепить с помо 
БЕ коуиа. на рукоятке каретки. ‚ | 
Установить вохух и ручку каретки. 
мене тросов в карте 96. ор 
| Снять ручку. с каретьа м БИЖНИЙ, .конух с корпуса. ЗСУ. | 
т корпусе каретки отсоединить руколтку ( не снимая троса _ 
привода перемещения). `Свять офориительние эираны и откидную шторку 
С корпуса 30У в ‘месте зарядки кассет. Вынуть каретку через окно в 
левой торцевой стороне э0у. — | | 
с Замену стального тргсе а выталкивателя кассеты и капронового 
шнура. 2 ползуна. с магнитом произвести но схеме рис.Те.. 
| При загэне хапровового шнура механизма закима кассет по схеме 
| рис. 13 веобходлис. шнур натянуть усилием 100-Т50Н.. 


д Зоплие ‘измерять динамонетрои ДПУ-0, 02/2-1 
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При замене капронового шнура механизма зажима кассет по. 
схеме рис.Т4 необходимо: | 
закрепить шнур на варебамр Б р узла на шнуре, ‚ аналогич- 
ному ранее установленному, 
° намотать шнур. по всей. длине цилиндрической части ; барабана, 

_ установить барабан согласно схеме "а" рис. 14 и закрепить. 
КОНЦЫ шнура на. пружине и нижней губке. Гри этом тубки ДОЛЖНЫ. д 
сжаты и находиться строго по середине оси каретки, шнур должен 
сбегать с барабана в точке начала ники спирали, пружину 
растянуть для обеспечения усилия -40Н ( длина растянутой пружины- 
217 мм). Усилие измерять `динамометроы ДПУ-0,01--2._ в 

_— Для контроля правильнос ти установки шнура необходимо полностью | 
_ раздвинуть губки ( схема "6" рис.14). При этом шнур должен сбегать * 
с наименыхего ражиуса арх медовой спирали, пружина полностью | 
растянуться до барабана, а Усилие зажима а губок должно остатьоя 
| равным. ВОН. ` и | 
| `Сборку произвести в обратном порядкб. 


_ Смена: ремней клиноременных передач. 


_Два раза в полугодие необходимо Производить осмотр ремней й 
приводах поворота. штатива, перемещения платформы и ей. и при ` 
_ замеченном износе произвести замену. | | 
°Лля замены ремней В приводах веобходимо: ‚1 
снять кожух неисправного привода, = 
заменить неисправный ремень, | 
Зтресулиронень натяжение ремней перемещением , олоктродвигетеля, | 
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